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HOJA DE RUTA:
Vehículo, Sector, Hora Inicio Fin

Sistema de comparación entre trabajos previstos y realizados

Características del sistema de comparación
La plataforma vision ofrece la posibilidad de diseñar itinerarios coherentes para la recogida de residuos.

El sistema realiza comparaciones entre las elevaciones teóricas, programadas en las Hojas de Ruta, y 
las elevaciones efectivamente realizadas, obtenidas a través de los dispositivos GPS, los sensores de 
elevación y los lectores de etiquetas electrónicas instalados en los recolectores.

Inventario de ubicaciones y 
contenedores

SENSORIZACIÓN de vehículos
GPS, sensores elevación y antenas RFID

Definir SECTORES:
orden de paso por ubicaciones y tipo de 

contenedores

Listado de CONTENEDORES a 
recoger en un sector

ELEVACIONES reales 
realizadas

COMPARACIÓN
Previsto elevado

Previsto NO elevado
Previsto elevado con vehículo NO previsto

No previsto elevado
Elevado sin TAG



Sistema de comparación entre trabajos previstos y realizados

•	 Recogida de datos fiable, automática  e instantánea a través del dispositivo GPS, los sensores de 
elevación y los lectores de TAG de los vehículos recolectores.

•	 Tratamiento y envío inmediato de los datos recogidos de forma inmediata y automática, a través del 
dispositivo global de comunicaciones (GCD) instalado en el recolector, para su gestión.

•	 Conectado a las herramientas de gestión de la plataforma y a sus sistemas avanzados de consultas, 
de generación de informes y de peticiones de servicio.

Para aplicar esta solución ofrecida a través de vision las contratas deben cubrir los siguientes requisitos 
y seguir el siguiente proceso:

•	 Tener actualizados los inventarios de contenedores, etc

•	 Diseñar los itinerarios asociados a esas Hojas de Ruta y asociar a cada itinerario los contenedores que 
deben ser vaciados.

•	 Disponer de vehículos dotados de navegador GPS, dispositivos de lectura, sensores de elevación, etc.

•	 Elaborar diariamente las Hojas de Ruta.

Proceso y requisitos del sistema

Ventajas del sistema de comparación

Los sensores de los vehículos 
captan la información y la 
comparan con los datos 

previstos en las Hojas de Ruta.
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Módulos implicados en el Sistema

Sistema que realiza comparativas entre las elevaciones teóricas, programadas 
en las Hojas de Ruta, y las elevaciones efectivamente realizadas, obtenidas a 
través de los dispositivos de los vehículos recolectores.

Módulo de Localización y Gestión de Flotas
Localización de toda la flota en tiempo real

Representación de la ubicación sobre cartografía.

Gestión de inventarios
Inventarios de contenedores, papeleras, 

ubicaciones, etc.

Generación de Informes
Facilita al usuario la información necesaria de 

manera fácil, cómoda e inmediata.

Generación Hojas de Ruta
Programación diaria de vehículos, operarios, 

itinerarios, elevaciones, etc.

Identificación y pesaje de contenedores
Gestionar información relativa a la cantidad, lugar 

y tipo de residuos recogidos.

AppvisiOn2 para smartphone
Acceso a las funcionalidades de la plataforma a 

través de dispositivos móviles Android .


