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smart environmental services

Modulo de Localizacion y |
Gestion de Flotas

Localizacion ‘ Representacion Geografica ‘ (onsulta de Rutas ‘ Estado de Sensores

Accesible | Interactivo | FEscalable | Dinamico

Localizacion en tiempo real de toda Ia flota de vehiculos

Departamento de Sistemas y Tecnologias de la Informacién




@ Caracteristicas del modulo de Localizacion
vy de Gestion de Flotas.

La plataforma vision dispone de un sistema de control disefiado para la gestién y localizacion de la flota.

Un sistema basado en la experiencia de gestionar a diario mas de 11.000 vehiculos, facil de integrar en
las estructuras ya existentes y con un coste menor a otras soluciones ofertadas en el mercado.

* Gestion de localizacion de vehiculos mediante
Dispositivos Globales de Comunicacion instalados

Control global de todg ~ enos veniculos
3 informacion generada ey G o e ce bl cese 5
por los vehiculos dsposte
~  Visualizacion de datos sobre sistemas de
dUI'aﬂJ[e €| dESempeﬂO informacion geografica utilizando aplicaciones
. avanzadas de Gestion Geogréfica.
de su trabajo.

e Consultas de rutas de trabajo realesy previstas,
con posibilidad de adaptar el servicio tras
el analisis de los datos aportados por los
dispositivos embarcados.

e Control de los sensores de llenado de los
contenedores,  mediate  comunicaciones

AU moviles.
T gt | e
o WA RS =" - eControl de eventos de servicio: Incidencias,
MEESEEESER—§ =" = : *:_f,,’r'; paradas, sensorizacion, elevaciones, etc.
e : I:—_—._:_: * Controlado desde la plataforma. Configuracion,
T —— parametrizacion y recogida de datos.
R

e Captura de datos desde el vehiculo a través
de los sensores conectados al dispositivo
embarcado.

e Gestion de conduccion eficiente. Arranques,
paradas, consumos, nivel de bateria, datos
capturados desde el CANBUS del vehiculo.

N servicios ciudadanos Mddulo de Localizacion y Gestion de Flotas



Modelo para 3 gestion de flotas, accesible, interactivo,
escalable y dinamico
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Beneficios aportados por el modulo de Localizacion

R ST

Facil instalacion y puesta en marcha. B b custs aes o BaldEadora / Bariedora

A T =

Localizacion de toda la flota en tiempo real.

Monitorizacidn sobre trabajos realizados durante
un periodo tiempo.

Integracion con aplicaciones de GOOGLE
(visor-weh, cartografia y streetwiew, etc.) de
forma automatica.
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Flexibilidad en la toma decisiones y optimizacion
de recursos.
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Abierto a nuevas necesidades surgidas durante la In " -h“ ‘III
gestion del negocio. r. =W —alinem
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Modulo de Localizacion y Gestion de Flotas
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* Gestion de localizacion o Control de estado de los sensores
de toda la flota en tiempo real, mediante embarcados en los vehiculos en tiempo real por
dispositivos instalados en los vehiculos. comunicaciones méviles.

* Consulta de hojas de trabajo * Representacion de la ubicacion
reales y previstas, y posibilidad de modificarlas sobre sistemas de Representacién Geogréfica
en funcion de las necesidades. real, intengrando aplicaciones de Google y otras.

* Monitorizacion de la Gestion e i visi®n
gestionando de manera remota configuraciones, :h*_ ITITIEIIIIISSIITITRRIIEIITEIITC
parametrizacion y recogida de datos. . T e T

* Gestion de conduccion eficiente E Yo 1 ‘
mediante datos de arranques, paradas, =
consumos, etc, capturados por el CANBUS. = 2 i

T

Control global de toda la informacion generada por los vehiculos en el

desempeiio de su trabajo.
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